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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrf&T) &« wymagania dotyeze wykonania
i odbioru robo6t zwizanych z: "Instalagjsystemu Systemu Oddymiania Grawitacyjnego dwaoch
klatek schodowych ewakuacyjnych w budynku Dziatezjdterapii SPS Z0OZ w ¢borku
przy ul. Juliana Wgrzynowicza 13.
Niniejsza ST jest przewidziana jako podstawowy doknt do pospowania o udzielenie
zamowienia publicznego oraz do realizacji robét vegmionych w punkcie 1.2.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakadwnt przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji Robo6t wymienionych w e 1.3.

1.3. Zakres RoboOt objtych ST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmwszystkie czynnéci umazliwiajace i magce
na celu wykonanie:
- systemu oddymiania (SOD).

1.4. Podstawowe okréenia.

Okralenia podstawowe w niniejszej Sh ggodne odpowiednimi normami polskimi lub
odpowiednimi normami Krajéw UE lub beneficjgmt Programu Phare w zakresie peiyin
przez polskie prawodawstwo i ST-00.00. ,Wymagasgoéine” oraz PN.

1.5. Ogdlne wymagania dotyege RobOt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonaniddt zgodnie z dokumentaayykonawca,
ST i poleceniami Nadzoru Inwestorskiego ioasitiego zgodnie z art. 22, 23 i 28 ,Prawo
budowlane”. Ogdélne wymagania dotyce Robo6t podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogéine

2. Materialy.

Do realizacji rob6t mag by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagramjch
posiadajce aprobaty techniczne wydane przez odpowgedimstytuty Badawcze .
Wszystkie materialy stosowane przy wykonywariabét powinny:
- by¢ nowe i nie gywane,
- by¢ w gatunku bigaco produkowanym,
- odpowiadé wymaganiom norm i przepisbw wymienionych niniejszej Specyfikacji i na
rysunkach oraz innych nie wymienionych, alewlazujacych normi przepisow,
- mie¢ wymagane polskimi przepisarfwiadectwa dopuszczenia do obrotu oraz wymagane
Ustawg z dnia 3 kwietnia 1993r certyfikaty bezpetstwa .
Przed ayciem materiatdw do budowy Wykonawca przedstawi damajajcemu wszelkie wymagane
przez niego dokumenty na udowodnienie pmEggo.
Wykaz materiatow niezlsinych do wykonania instalacji: systemu oddymig®@D jest daiczony
do projektu technicznego wykonawczego. Wykonawdaien dostarcz§ wszystkie materiaty
wymienione w zestawieniu materiatléw i nie wymiereamateriaty drobne w ikgiach niezhdnych
dla prawidlowego wykonania cat Robot.

2.1. Odbiér materiatéw na budowie.

Wszystkie materialy naty dostarczy na budow ze swiadectwami jakéci i kartami
gwarancyjnymi. Dostarczone materialy na miejseelowy naley sprawdzi pod wzgédem
kompletndci i zgodndci z danymi technicznymi Wytwoércy. Przeprowd@dogkdziny stanu
materiatow, (pkniccia, ubytki, zgniecenia).

2.2. Skiadowanie materiatow.
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Wszystkie materiaty elektryczne i teletechnicznelena skiadowa w zamykanych
magazynach w warunkach oki@nych przez producenta dla zachowania gwarabD&i. uradzen
elektronicznych zapewéidopuszczakp wilgotnas¢ i temperatur w miejscu ich skladowania.

3. Sprzt.

Wykonawca jest zoboagiany do wéywania jedynie takiego spitm , ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jakéwykonywanych robét, zarbwno w miejscu tych dbb jak te,
przy wykonywaniu czynniei pomocniczych oraz transportu, zatadunku i aslinku materiatéw,
sprztu, itp. Sprzt uzywany przez Wykonawgcpowinien uzyskaakceptag Kierownika Projektu .
Do wykonywania robét niezdne teda miedzy innymi:

3.1. Samochody skrzyniowe i dostawcze.

3.2. Rusztowania lekkie przesuwne.

3.3. Spawarki transformatorowe.

3.4. Wiertarki

3.5. Wketaki i mierniki elektryczne

3.6. Miotki rczne, pneumatyczne.

3.7. Szlifierki ktowe.

3.8. Przecinaki.

3.9. Komputer przegay do zaprogramowania systemow.
3.10. Przyrzdy testowe

4. Transport.

Przewiduje & przewdz urzdzen dla wszystkich instalacji od producenta lulbartowni
i magazynow na plac budowy. Materiaty moby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu
rozmieszczone réwnomiernie na catej powierzchnitdkawej i zabezpieczonej przed
uszkodzeniami, przesuwaniem i spadaniem.

5. Wykonanie Robot.

Roboty instalacyjne, ktére ulegaakryciu naley zgtasza inspektorowi nadzoru do odbioru
etapami - przed ich zakryciem.

5.3. Projekt organizacji Robét i harmonogram.

Wykonawca przedstawi kBynierowi do akceptacji projekt wykonawczy proporamych przez
siebie urzdzeh, projekt organizaciji robét, zgodny z zadmiami wymienionymi w ST 00 p. 1.3.
oraz szczeg6towy Program Zapewnienia dako harmonogram Rob6t uwzgledriay wszystkie
warunki , w jakich bda wykonywane Roboty zwrzane z wykonaniem systemow u automatycznej
syganlizacji paaru.

Projekt wykonawczy winien ldysporadzony przez Wykonawczgodnie z polskimi normami
lub odpowiednimi normami Krajéw UE.

Zastosowane w projekcie wykonawczym rogz@inia techniczne, prajg materialy, aparatura,
urzadzenia i aplikacje (programy komputerowe) musawierg atesty lub certyfikaty.

Po zakaczeniu prac Wykonawca przeleaZamawiajcemu dokumentagjpowykonawca.

Po wykonaniu instalacji, w trakcie przekazywaniastejnéw do eksploatacji wykonawca
zobowiazany jest detzy¢ do dokumentéw odbiorowych aktualne ,Certyfikaty odgaci
wyrobow" potwierdzajce,ze mog, by¢ one stosowane w ochronie przecivqmwej na terenie RP.

5.4. Roboty przygotowawcze.

a) wytyczenie trasy linii kablowych,

b) sprawdzenie gitosci stalowych elementéw stanaygiych elementy instalacgilarmowej,
C) ustalenie miejsc monta osprztu,

d) wykucie otworéw dla przepustow pionowych, poziomych

e) zabezpiecznie otwordw dla przepustoéw pionowychjguoych pod litem przepiséw ppo

5.5. Roboty montaowe
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Montaz wewrgtrznych instalacji przeprowadzzgodnie z zaiczonymi do projektu rysunkami:

1. wszystkie urgdzenia montowawg wytycznych producenta po uprzednim zapoznaria s
odpowiedni dokumentagj techniczno — ruchoav

2. Wszelkie wytyczne projektu naie sprawdzt i skorygowd na placu budowy.

3. Calas¢ prac w fazie wykonawstwa wykofiagodnie z obovaizujacymi przepisami i normami
PN, BN, PBUE.

4. Po wykonaniu okablowania dokanhpomiarow rezystanciiyt oraz izolacji.

5. Wszelkie zmiany z projektem wymagajisemnej zgody projektanta.

5.6. Wykonanie instrukcji eksploatacyjnych i konsewacyjnych.

Po wykonaniu instalacji natg sporzdzic po 2 komplety instrukcji eksploatacyjnych i
konserwacyjnych systemu: wersja papierowa + walsjgtroniczna.

Do dokumentacji powykonawczej doky¢ karty katalogowe zastosowanych adzeh wraz z
karta gwarancyja i ,,Ksiazkami eksploatacji poszczegoélnych systeméw”.

6. Kontrola jakosci Robot.

OgoblIne zasady jakoi robét podano w ST ,Wymagania ogélne.
Badanie to nagpuje poprzez poréwnanie cech materiatébw z wymagaini@kumentacji
projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowyadpnych w pkt. 2 niniejszej ST.

6.1. Kontrola wykonania Robat.

6.1.1. Sprawdzenie ochrony przed peraiem padem elektrycznym

6.1.2. Sprawdzenie ochrony przed:@em i przed skutkami cieplnymi.

6.1.3. Sprawdzenie zainstalowania ospuz

6.1.4. Sprawdzenie doboru adze i srodkéw ochrony w zalaosci od wptywdw zewntrznych.
6.1.5. Sprawdzenie oznaczenia przewodow.

6.1.6. Umieszczenie schematow, tablic ostrzegawczydormacyjnych.

6.1.7. Sprawdzenie pgzer przewodow.

6.2. Testy, badania i pomiary.

Po wykonaniu instalacji natg wykona nastpujace pomiary:
6.2.1. Pomiar rezystancji odcinkdw przewodéw lgyignatowych i zasilagych;
6.2.2. Pomiar przerw i zwamigdzy zytami;
6.2.3. Skuteczng ochrony przed porgniem;
6.2.4 Rezystangjizolacji pomgdzy sol i pomigdzy zytami i ziema;
6.2.5. Skutecznig zerowania zasilania 230 V — centrali oddymiania.

1. Po uruchomieniu systemu SOD uglerzeprowadzi nastpujace testy:
1.1. Przyciski oddymiania — czy uruchamiaystem oddymiania,
1.2. Okna oddymiage — czy prawidtowo siotwierap,
1.3. Sprawdzenie sterowania systemem oddymiania poa&adai systemu SSP.
1.4. Sprawdzenie przekazywania prawidtowych informadjicentrali SOD do centrali SSP.

7. Obmiar Robot.

Obmiar Robét polega na okteniu faktycznego zakresu wykonanych Rob6t orazapad
rzeczywistych iléci uzytych materiatdw. Obmiar Rob6t obejmuje Roboty etdjumowvey oraz
ewentualne dodatkowe Roboty i nieprzewidziane, ytidr konieczné¢ wykonania uzgodnione
bedzie w trakcie trwania Roboét, poedizy Wykonawa, a Inzynierem.

Jednostl obmiaru jest:

a) dla przewodow, rur instalacyjnych — 1m
b) dla montau uradzen — 1 kpl.

c) dla montau osprztu — 1 kpl./1 szt.



8. Przejecie Robot.

8.1. Ogdlne zasady Przeja Robot podaneasv ST ,Wymagania ogélne”.
8.2. Przejcie Robét nalgy dokona zgodnie z Kontraktem, Polskimi Normami i art. 586-
Prawa Budowlanego
Przyjecie Robo6t mae nasipi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadgacm prob
i pomiaréw, jak réwnig wykonania prac zgodnie ze specyfikacfdokumentacja wykonawgz
i poleceniami layniera, a take obowhazujacymi normami oraz przepisami.

9. Podstawa ptatndci.

Ogo6Ine wymagania dotygee ptatnéci podano w ST ,Wymagania ogoélne”.

Podstaw ptatndgci beda ceny jednostkowe poszczegdlnych pozycji zawarte kasztorysie
ofertowym — umownym —dalacym zakcznikiem do umowy. Umowa me w sposib szczegotowy
okreili¢ zasady rozliczei ptatnaci.



